INSTALAGAO Plicacoes TRANSCEIVER RS485/EXTA FREE ZMRXMO1
, B , ] L o N MANUAL INSTRUCOES
1. Desligue o disjuntor de alimentagao ou N ;
interruptor de corte do circuito de mo-
i i 4 N [ ~N
do a garantir o correcto isolamento e ZAMEL Sp_ Z 0. 0.
isencao de tensao no circuito onde )
2 instalad di iti ul. Zielona 27, 43-200 Pszczyna, Poland
sera Instalado o dispositivo. . PLC Tel. +48 (32) 210 46 65, Fax +48 (32) 210 80 04
2. Verifique a isengao de tensao no cir- PC www.zamelcet.com, e-mail: marketing@zamel.pl
cuito ao qual efecturara a instalagao @, \ﬁ a e
ej\ta free Z L
3. Instale o dispositivo ZMRXMO1 na calha , Portugal: SKUA Technology Lda
din TH 35 do quadro eléctrico. Rua da Quint - Pavilhdo 21, Braga
4. Ligue os fios nos terminais do dispositi- www.extafree.zamel.pt
vo de acordo com esquema ligagdes. \_ ) e-mail: mail@zamel.pt )
5. Ligue a fonte de alimentagéo.
A linha transmisséao entre o controla- DESCRIGAO DADOS TECNICOS
dor e o dispositivo ZMRXMO01 é de par- . . i N\
-entrangado (fio) - é necessario colocar O dispositivo ZMRXM € usado para ZMRXMO1
a linha de massa num ponto. Resistén- econtrolar o sistema wireless EXTA FREE, Terminais alimentagéo: | L, N
cias (terminadoras) de 120 Q devem ser 2gfnvist:deolr"2 C&”ggfggmr}gg}fg&‘cgﬁigf Tensao alimentagao: | 230 V~
colocadas no inicio e no fim da linha. DO v p » €quip Tolerancia: | -15 + +10 %
RTE] ( ) ( ) I:IRT RS-485, que use o protocolo Modbus para -
IR Y comunicar. Este dispoditivo permite adicio- Frequéncia: | 50 /60 Hz
L = nar dispositivos EXTA FREE 4 instalacdo Consumo: | 0,49 W
- - existente com fios (controladodspela rede Sinalizag&o otica alimentagao: | LED verde
RS-485) para aumentar a gama de possibi- I P .
= ) ) - - ) Terminais comunicagdo RS-485: | A (DO), B (D1), C (comum
APLICAQAO lidades do sistema sem fios adicionais. Protocol ¢ o M( db) R’(TU)M fib AS)CII
~N O dispositivo ZMRXMO01 em ligagéo com rotocolos comunicagao: | Modbus » Modbus
um controlador industrial, permite o controlo Velocidade transmisséo: | 2400, 4800, 9600, 19200 bit/s
RS485/EXTA FREE automaticamente recetores wireless (crian- Paridade: | none, parity test, odd parity
transceiver ZMRXMO1 do e;stados de iluminggéo, ligar automatico Endereco rede: |0 (broadcast), 1 + 247
permite transmitir ou ligar com tempo ajustado). Sinalizagéo 6tica transmissdo RS-485: | LED amarelo
sinais controlo de Numero canais: | 127
um CO“ttrf’!adfrl Pd'-C Transmiss&o: |radio 868,32 MHz
g?)ugueasd?olr(]elséit?icg) \ J Método de transmisséo: |unidirecional
para os dispositivos Codificagdo: | transmissdo enderegavel
do sistema de controlo Alcance: | até 300 m em campo livre
o EXTA FREE _ - ‘ ; . Temperatura funcionamento: | -10 + +55 °C
(O recetor radio ® cooperag&o com 0s recetores e transmisso Seccéio cabos: | até 2.5 mm?
ZMROPO1, res do sistema de controlo EXTA FREE, Posicio instalaco: | I
controlador estore e cooperacéo com dispositivos que operem osigac Instalagao: | fivre
ZMSRP02). no standard MODBUS (ex. PLC program- ~ Montagem: | calha DIN TH 35 (PN-EN 60715)
ador controlavel, PC computadores), Indice protecgao: | IP20 (PN-EN 60529)
 an e possibilitdade de controlo independente Nivel proteccéo: | Il
até 127 recetores, Categoria sobretengao: | Il
e instalagdo em calha no quadro eléctrico, Grau poluigdo: |2
e grande alcance operagéo (ate 300 m), Sobretens&o: | 1 kV (PN-EN 61000-4-5)
®0 gnwo da 'nformaﬁ;ao e alimentag&o s&o Dimensdes: | modular (17,5 mm) 90x17,5x66 mm
otlca.m.e.nte sinalizadas, Peso: | 0,070 kg
* possibilidade de aumentar o alcance de Standards: | PN-ETSI EN 300 220-1, PN-ETSI EN 300 220-2,
operagao através da instalagdo do dispo- PN-EN 60950, PN-EN 61000
sitivo ZMRTNO1. J
J
ca.88 ~ — —
SUIﬁTLD I{URH O dispositivo deve ser ligado a rede ~N
eléctrica de acordo com as normas
RULETﬁ DDL vigentes em cada pais. o B
Siga as ligagdes determinadas nes- — Terminais alimentag&o (L, N)
te manual de instrugdes
Os dispositivos ZAMEL AVISO Actividades relacionadas com a
que contém este simbolo instalagao de conexao e controlo Antena
odem cooperar em devem ser realizados por electricistas qualificados
P X P que estdo familiarizados com as instrugdes e as .
conjunto. fungdes do dispositivo. / 5&
= ) M
- J Acgggjgielagc&gampa anula a garantia e pode causar — W]f Sinalizagéo dtica entrada tenséo
. v . . - s ge . -
Antes da instalagéo, certifique-se que os cabos de co- 1 ¢ P Sinalizag&o 6tica transmissdo RS-485
GARANTIA nexao no estdo sob tenséo. Para o funcionamento g2 A Terminal antena
A garantia do produto é de 24 meses N adequado é necessario uma boa armazenagem, i
1. ZMIE ZAMEL SP. J. assegura 24 meses de garantia para este produto transporte e utilizagéo. :\@ x% A
f- 2. A garantia de fall)ricante nao cobre qualquer uma das seguintes agoes: ) ‘ o A instalagdo ndo é aconselhavel nos seguintes casos: g . il Botao programa(;éo
a) danos mecanicos durante o transporte, carga / d'esggrga_ou outras quaisquer circunstancias, falta de componentes, dano ou deformidade. Rgég;/ 4 %;
b) danos causados pela montagem incorreto ou ma utilizagéo do produto, sl ai
c) danos causados por modificagdes nao autorizadas efectuadas pelo COMPRADOR ou outras terceiras partes aos N d . tact distribuid RXM-01 X f;
produto ou outros dispositivos necessarias para o funcionamento do produto, 0 Caso de uma avaria, contacte o seu distribuidor L
d) danos causado por atos da natureza ou outros incidentes independentes do fabricante.
3. O COMPRADOR deve efetuar qualquer reclamagéo por escrito ao distribuidor ou a ZMIE ZAMEL SP. J.
4. ZMIE ZAMEL SP. J. E legalmente responsavel pelo processo de reclamagao de acordo com a legislagéo atual na Polénia. S?mbolo indicativo da recolha
5. ZMIE ZAMEL SP. J. Procedera & reclamag&o de acordo com o juizo da mesma: reparagdo do produto, substituicdo ou devolugéo. )
6. A garantia do fabricante ¢ valida na Republica da Polénia. separada de equipamentos Terminais Comunicacio RS-485 (A, B, C)
Assin. e carimbo Distribuidor, data de compra 7. Os direitos Ie_gais_do COMPRADOR em qualq.uer legislagdo aplicavel contra o revendedor do contrato da el®ctricos e electr-nicos. 1 47 1
compra ou ndo séo afectados por esta garantia. J L L J
J

SKUA. 004_24.01.2011
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[ AcGAo PROGRAMAGAO RECETOR
RS-485 parametros comunicagao por defeito (definiges de defeito): ) - _ - - — A

. Janela defini¢des (Param. Com) do programa BitBoy
Protocolo: RTU Modbus (8 bits)

Velocidade transmiss&o: 9600 bps Cararm Port Baud Rate Parity
Paridade: teste paridade (bit paridade + stop bit) COM3 = 9500 - EVEN -
Endereco rede: 1 I —I I —I I —I
Codigos da fungéo Modbus: Stop Bits Data Bits

FCO03 — configuragéo leitura registo (parametros transmissao, etc.)
FCO05 — definigdes estado saida (frame transmissdo com o cédigo botao)

FC16 - (10 h i = ~ ist - Ametros t issdo. et Pressione o botdo PROG do dispositivo Insira o cédigo do borao 1 no dispositivo Insira 0 cédigo do bordo 1 no dispositivo
— (10 hex) —con 'guragso gravagao regisios (gravaggio parametros transmiss&o, etc. X Cancel | ZMROMO1 até que o LED vermelho ligue ZMRXMO1. O LED vermelho do ZMROMO1 ZMRXM01. O LED vermelho do
FCO05 — defini¢bes estado saida ance (sinat constante). Depois liberte 0 PROG. liga (primeiro pisca, depois o sinal ZMROMO1 liga (primeiro pisca,
Endereco registo valor Cédigo botao fica constante). depois o sinal desliga-se
Base 0 Base 1 saida — O TRANSMISSOR
endereco endereco FOI MEMORIZADO.
std PLC FCO05 exemplo. Cédigo transmiss&o pressionar botéo 1.
00 00 00 01 FF 00 Pressionar bot&o 1 s Bitflay B [i=1[ES \ /

Show Hide

00 00 00 01 00 00 Largar botéo 1 = =
Send 5 Com P & Clear T
00 01 00 02 FF00 | Pressionar botdo 2 mmji:! - LEX r?ﬁ;‘f" [l [7 DJ[mn;]l COOPERAGCAO E GAMA OPERACAO
00 01 00 02 00 00 Largar botéo 2 0105 00 00 FF 00 8C 3A FisppendcRC | 00 2] ™\

[~ Send byte string continuously with delay

00 7E 00 7E FF 00 Pressionar botéo 127 II; EE:TSTU;LZ::?:;V:JY newl;h?r;cmer&m T(?'"Htlj”'afp A5Cl Simbolo EMROP01ZMROP02|ZMROB01ZMSRP02/ZMSRP03ZMRWG01ZMRWL01ZMROMO01ZMROM10ZMRDP01ZMRTNO1
00 7E 00 7E 00 00 Largar botao 127 T = [Copiaht (37858 SEL Ino [S61016 b ZMRNKO02 180 m 200 m 200 m 200 m 200 m 250 m 180 m 250 m 250 m 180 m 250 m
+ 01050000 FF 00 8C 3A ZMRNKO04 180 m 200 m 200 m 200 m 200 m 250 m 180 m 250 m 250 m 180 m 250 m
FCO03 e FC16 — configuragao leitura/gravacao registo L 01050000 FF 00 8C 3A
= " o ZMP256/8 230 m 250 m 250 m 250 m 250 m 300 m 200 m 300 m 300 m 230 m 300 m
i { 6di a rame transmitida:
Enderego registo C;:;:&° Cédigo botdo Bl et i e Brear Teven Tedis SuisCRER zMP257/4(2)] 180m | 200m | 200m | 200m | 200m | 250m | 180m | 250m | 250m | 180m | 250m
Base0 | Basel 0x01  0x05"  0x000x00 OXFF 0x00 0x8C Ox3A ZMRNM10 | 230 250 250 250 250 300 200 300 300 230 300
enderego | enderego Frame recebida: m o m o m o m m m m o
std PLC 0x01 0x05 0x00 0x00 OxFF 0x00 0x8C Ox3A ZMRNPO1 160 m 180 m 180 m 180 m 180 m 200 m 160 m 200 m 200 m 160 m 200 m
0000 0001 Parametros | Bit 1:0 Bit 1:0 Velocidade transmi. (bit/seg.) ) ) . ZMRNP02 160 m 180 m 180 m 180 m 180 m 200 m 160 m 200 m 200 m 160 m 200 m
transmiss3o 00 = 2400 FCO05 exemplo. Codigo transmissao pressionar botdo 1. — —
a fios 01 = 4800 o ZMRNLO1 160 m 180 m 180 m n&o* n&o* 200 m 160 m 200 m 200 m 160 m 200 m
<z BitBoy
10 = 9600 Show  Hide ZMRTNO1 200 m 200 m 200 m 200 m 200 m 250 m 200 m 250 m 250 m 200 m 250 m
_ 11 = 19200 Bsed | Doep | ByConPuams| i CeaTom | ZMRCRO1 | 160m 180 m 180 m néo* n&o* 200 m 160m | 200m | 200m 160m | 200m
Bit 3:2 controlo sinal erro e o
00i 11 = nenhum I(;:QOOSSB% 00-0?)5:)0 CAS%‘A yw— l% ZMRTIO1 160 m 180 m 180 m 180 m 180 m 200 m 160 m 200 m 200 m 160 m 200 m
01 = teste paridade impar e ———— [t ZMRXMO1 230 m 250 m 250 m 250 m 250 m 300 m 200 m 300 m 300 m 230 m 300 m
10 = teste paridade [~ Refresh Term with ever new characer T(e_rm e I * . ~ .
Bit 4 Modo transmissao o G el | TamE + Hex ASCI - transmissores de 1-canal néo funcionam com controladores de estores
0 = Modbus RTU Requests |Responses: |Capyright (=] 1996 SEL, Ine. 361016 mib ATENGAO: Os alcances fornecidos correspondem a campo aberto - numa condigéo ideal sem qualquer obstéaculos naturais ou artificiais. Se houver alguns obstaculos
1 = Modbus ASCII t 010500 00 00 00 CD CA entre o transmissor e o receptor, é aconselhavel diminuir o alcance de acordo com: madeira e plastico - entre 5 a 20%, tijolos - de 10 a 40 %, betdo- de 40 a 80%, metal - de
00 01 00 02 End. Modbus |Bit 7:0 Valores entre 1 e 247 £ 0105000000 00CDCA 90 a 100% , vidro - de 10 a 20%. Linhas eléctricas de média ou alta tens&o, transmissores de radio e televiséo, transmissores GSM perto de um dispositivo do sistema, tém
: - _ Frame transmitida: influéncia negativa no alcance.
0002 0003 Register 0 = desbloquear, 1=bloquear Ender. Cod fungdo Ender. Registo Dados Soma CRC16
record Bit 0 Bloguear transmissédo parametros 0x01 0x05 0x00 0x00 0x00 0x00 OXCD OxCA

bloqueio afio Frame recebida:
gravacao 0x01 0x05 0x00 0x00 0x00 0x00 OxCD OxCA
Bit 1 Bloqueio ender. gravagao Modbus
FCO03 exemplo: Leitura registos. FCO03 exemplo: Gravagao registos. ) ) ) ) )
%5 BitBoy T BitBoy
Show  Hide Show  Hide

Send Stoy Com Params &# Clear Tem Send Sioj Com Params & Clear Tem
T s I (5% | nik I 2851 | o | (e | Sk | A | tijolo 10 + 40% madeira e plastico 5 + 20% betdo 40 + 80% metal 90 + 100% vidro 10 + 20%
tingtosend &% Hex ¢ ASCI Delay [m5] I‘Stnng tosend & Hex  ASCI Delay [mS]
/0103 00 00 00 03 05 CB P5eppendCAC | [0 2] 0110000200 0102000226 73 354ppendchc | [300 2]
I~ Send byte sting conlinuously vith delay Tem Displ [~ Send byte string continuously with delay Tem Displa TRANSMISSORES RECEPTORES
[ G Tam bt s 5 TomEcns | Mot 50 [ oo Tt s 15 Tamecns | Mot a1 ZMRNKO2 ZMRNLOT ZMROPO1 ZMRWLO1
Requests; |F\esponses |Eopynght (=) 1996 SEL. Inc. |SET 016 mib Requests: \Hespunses: |Eupynght (=) 1996 SEL. Inc. |EIET 016 mib transml_ssor l?otao transmlssor botéo pe @ receptor 1—cana| supprte lampada
010300000003 05CB £ 0110000200 01020002 26 73 2-canais radio radio radio radio
0103 06 00 0A00 01 00 03 A8 B5 011000 02 00 01 A0 09 ZMRNKO4 ZMRTION ZMROP02 ZMSRPOT*
Frame transmitida: Frame transmitida: } = - .
Enderegco  Cddigo Enderego Num. registos Soma Ender. Cédigo Endereco Numero Num. registos Dados  Soma transm|_ssor bptao transceiver @ recgptor 2-canais controlador estpres
funcéo inicial aler CRC16 funcao inicial  de bits aler CRC16 4-canais radio IR/EXTA FREE radio central/local a fios
0x01 0x03 0x00 0x00  0x00 0x03 0x05 0xCB 0x01 0x10 0x00 0x02 0x00 0x01  0x02 0x00 0x020 0x26 0x73
Frame recebida: Frame recebida: ZMP256/8 /9 ZMRNM10 ZMRDPO1 ZMZSRP02
Ender.f Cod. "(‘jﬂ"t‘ﬁro Parametros EMndgrbeGO gloquteio 8‘;{8?6 AEnder. (Eédigo En_d?rl"«‘GO Nﬂml- registos Dados c 382“63 comando remoto % transmissor modular dimmer 1-canal controlador estores
ungdo de bits odbus egisto unga@o inicia aler 8-canais 4-canais radio radio radio
0x01 0x03 0x06  0x00 OxOA 0x00 0x01 0x00 0x03 0xA8 0xB5 0x01 0x10  0x00 0x02 0x00 0x01  OxAO 0x09 I I I : :
ATENGAO: De modo a alterar os parametros de transmissao, é necessario apagar o bit de bloqueio gravagdo na configuragao. ZMP257/4 ZMRNPO1 ) ZMROBO01/12-24V ZMSRPO03
Apés alterar o conteudo na configuragédo, parametros transmisséo sio atualizados apés enviar a resposta (no modo broadcast o 2omanqo remoto tradqsn;§§3£4-cana|s co;_trolador automatismos coptroladodr.central
dispositivo ndo envia respostas). ~canais radio radio estores radio
Um computador PC equipado com interface RS-485 pode controlar (é possivel usar um conversor RS-485 ao invés de RS-23 ou USB) ou um syr:azrfgézremoto @ ﬁrn?:w?soszoﬂ-canais ie“g:;)ct)x%:odular ix;gxmodular
software (ex. a aplicagéo BitBoy). ) 2-canais radio livre potencial 1-canal radio 2-canais radio
= ZMRCRO01 ZMRWG01
BOTAO RESET sensor movimento RfMRTN.m tomada remotamente
~N radio retransmissor controlada * urzadzenie przewodowe EXTA
1 presséao curta (<2 seg.): transmissao radio do cédigo de um botédo 1. .
2 press&o curta (<2 seg cada): transmiss3o radio do codigo de um botéo 1. ACESSORIOS
1 pressao longa (>2 seg.): RESET dispositivo. ZMRXM01
2 presséo curta (<2 seg. cada) + 1 pressao longa (>2 seg.): RESET dispositivo - retorna as definicdes fabrica transceiverr ZIVtIANT01t
(enderego Modbus, parametros transmiss3o). RS-485/EXTA FREE antena externa
LED verde a piscar - a combinagéo pressionada escolhida foi confirmada.
J . J
J . J
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